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Предисловие 

1 РАЗРАБОТАН Ассоциацией работодателей и предприятий индустрии 

беспилотных авиационных систем «АЭРОНЕКСТ» (Ассоциация 

«АЭРОНЕКСТ») и Обществом с ограниченной ответственностью 

«Русдронопорт». 

2 ВНЕСЕН Техническим комитетом по стандартизации ТК 323 

«Авиационная техника» 

3 УТВЕРЖДЕН И ВВЕДЕН В ДЕЙСТВИЕ Приказом Федерального 

агентства по техническому регулированию и метрологии от ______ № 

______ 

4 ВВЕДЕН ВПЕРВЫЕ 

Правила применения настоящего стандарта и проведения его 

мониторинга установлены в ГОСТ Р 1.16-2011 (разделы 5 и 6). 

Федеральный орган исполнительной власти в сфере 

стандартизации собирает сведения о практическом применении 

настоящего стандарта. Данные сведения, а также замечания и 

предложения по содержанию стандарта можно направить не позднее чем 

за 4 мес до истечения срока его действия разработчику настоящего 

стандарта по адресу: 125424, г. Москва, Волоколамское ш., д.73 

и/или в федеральный орган исполнительной власти в сфере 

стандартизации по адресу: 123112 Москва, Пресненская набережная, 

д.10, стр.2. 

В случае отмены настоящего стандарта соответствующая 

информация будет опубликовано ежемесячном информационном 

указателе «Национальные стандарты» и также будет размещена на 

официальном сайте федеральный орган исполнительной власти в сфере 

стандартизации в сети Интернет 

 

  



ПНСТ _____-202Х 
проект, первая редакция 

III 

Содержание 

1 Область применения ......................................................................................  

2 Нормативные ссылки ......................................................................................  

3 Термины, определения...................................................................................  

4 Сокращения и обозначения ...........................................................................  

5 Классификация и условные обозначения .....................................................  

6 Технические требования ................................................................................  

  6.1 Общие положения ......................................................................................  

  6.2 Конструктивные требования ......................................................................  

  6.3 Требования к электромагнитной совместимости .....................................  

  6.4 Требования надежности ............................................................................  

  6.5 Требования стойкости к внешним воздействиям и живучести ................  

  6.6 Требования к электропитанию ..................................................................  

  6.7 Требования эргономики .............................................................................  

  6.8 Требования технологичности ....................................................................  

  6.9 Требования транспортабельности ............................................................  

  6.10 Требования к сырью, материалам, покупным изделиям .......................  

  6.11 Программное обеспечение ......................................................................  

  6.12 Комплектность ..........................................................................................  

  6.13 Маркировка ...............................................................................................  

  6.14 Упаковка ...................................................................................................  

Приложение А (рекомендуемое) Минимальный комплект документации на 

дронопорт ...........................................................................................................  

 

  



ПНСТ _____-202Х 
проект, первая редакция 

IV 

Введение 

Современные беспилотные воздушные суда способны выполнять 

полет по заранее заданной программе. На рынке постепенно появляются 

решения – дронопорты, обеспечивающие автоматизацию процедур 

наземного обслуживания беспилотных воздушных судов – зарядка или 

замена аккумуляторных батарей или заправка топливом, хранение и 

подготовка беспилотного воздушного судна к полету. 

Таким образом, применение дронопортов позволит автоматизировать 

весь полетный цикл беспилотных воздушных судов, сводя к минимуму 

участие специалистов только на уровне регламентного обслуживания. 

Настоящий стандарт устанавливает классификацию дронопортов, 

общие технические требования к их функциональным и конструктивным 

элементам, а также рекомендации по требованиям к безопасности и 

способам подтверждения установленных требований для различных 

классов дронопортов. 

Настоящий стандарт не устанавливает требования к порядку 

использования воздушного пространства, правилам выполнения полетов 

беспилотных воздушных судов, сертификации беспилотных воздушных 

судов, иной инфраструктуры беспилотных авиационных систем, 

относящейся к объектам капитального строительства. 

 



1 

ПРЕДВАРИТЕЛЬНЫЙ НАЦИОНАЛЬНЫЙ СТАНДАРТ   

РОССИЙСКОЙ ФЕДЕРАЦИИ  

Беспилотные авиационные системы 

ДРОНОПОРТЫ 

Классификация и общие технические требования 

Unmanned aircraft systems.Droneports. 

 Classification and general technical requirements 

Срок действия – с  

до  

 

1 Область применения 

Настоящий стандарт устанавливает общие технические условия на 

дронопорты, предназначенные для обеспечения взлета и посадки, 

автоматизированного наземного и технического обслуживания 

беспилотных воздушных судов. 

2 Нормативные ссылки 

ГОСТ 9.032 Покрытия лакокрасочные. Группы, технические требования 

и обозначения 

ГОСТ 12.1.018 Система стандартов безопасности труда. 

Пожаровзрывобезопасность статического электричества. Общие 

требования 

ГОСТ 14.201 Обеспечение технологичности конструкции изделий. 

Общие требования 

ГОСТ 19.101 Единая система программной документации. Виды 

программ и программных документов 

ГОСТ 20.39.108 Комплексная система общих технических требований. 

Требования по эргономике, обитаемости и технической эстетике. 

Номенклатура и порядок выбора 

ГОСТ 27.003 Надежность в технике. Состав и общие правила задания 

требований по надежности 

Проект, первая редакция 
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ГОСТ 10354 Пленка полиэтиленовая. Технические условия 

ГОСТ 12082 Обрешетки дощатые для грузов массой до 500 кг. Общие 

технические условия 

ГОСТ 14254 Степени защиты, обеспечиваемые оболочками (Код IP) 

ГОСТ 15150 Машины, приборы и другие технические изделия. 

Исполнения для различных климатических районов. Категории, условия 

эксплуатации, хранения и транспортирования в части воздействия 

климатических факторов внешней среды 

ГОСТ 15846 Продукция, отправляемая в районы Крайнего Севера и 

приравненные к ним местности. Упаковка, маркировка, транспортирование 

и хранение 

ГОСТ 17527 Упаковка. Термины и определения 

ГОСТ 18322 Система технического обслуживания и ремонта техники. 

Термины и определения 

ГОСТ 23170 Упаковка для изделий машиностроения. Общие 

требования 

ГОСТ 24297 Верификация закупленной продукции. Организация 

проведения и методы контроля 

ГОСТ 28195 Оценка качества программных средств. Общие положения 

ГОСТ 30630.1 Методы испытаний на стойкость к механическим 

внешним воздействующим факторам машин, приборов и других 

технических изделий. Определение динамических характеристик 

конструкции 

ГОСТ 30631 Общие требования к машинам, приборам и другим 

техническим изделиям в части стойкости к механическим внешним 

воздействующим факторам при эксплуатации 

ГОСТ 32144-2013 Электрическая энергия. Совместимость технических 

средств электромагнитная. Нормы качества электрической энергии в 

системах электроснабжения общего назначения 
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ГОСТ IEC 61340-5-1 Электростатика. Защита электронных устройств от 

электростатических явлений. Общие требования 

ГОСТ IEC TR 61340-5-2 Электростатика. Защита электронных 

устройств от электростатических явлений. Руководство по применению 

ГОСТ Р 2.601 Единая система конструкторской документации. 

Эксплуатационные документы 

ГОСТ Р 27.102 Надежность в технике. Надежность объекта. Термины и 

определения 

ГОСТ Р 60.3.3.1 Роботы промышленные манипуляционные. Рабочие 

характеристики и соответствующие методы тестирования 

ГОСТ Р 60.6.1.1 Роботы и робототехнические устройства. 

Транспортные логистические роботы. Функциональные требования 

ГОСТ Р 50779.52 Статистические методы. Приемочный контроль 

качества по альтернативному признаку 

ГОСТ Р 513171.6.1 Совместимость технических средств 

электромагнитная. Устойчивость к электромагнитным помехам технических 

средств, применяемых в жилых, коммерческих зонах и производственных 

зонах с малым энергопотреблением. Требования и методы испытаний 

ГОСТ Р 51318.22 Совместимость технических средств 

электромагнитная. Радиопомехи индустриальные от оборудования 

информационных технологий. Нормы и методы испытаний 

ГОСТ Р 51558 Средства и системы охранные телевизионные. 

Классификация. Общие технические требования. Методы испытаний 

ГОСТ Р 51908-2002 Общие требования к машинам, приборам и другим 

техническим изделиям в части условий хранения и транспортирования 

ГОСТ Р 58048 Трансфер технологий. Методические указания по оценке 

уровня зрелости технологий 

ГОСТ Р 58577 Правила установления нормативов допустимых 

выбросов загрязняющих веществ проектируемыми и действующими 

хозяйствующими субъектами и методы определения этих нормативов 
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ГОСТ Р 58698 Защита от поражения электрическим током. Общие 

положения для электроустановок и электрооборудования 

ГОСТ Р 72684 Беспилотные авиационные системы. Наземная 

инфраструктура. Требования к базовой локальной контрольно-

корректирующей станции реального времени 

ГОСТ Р 72695 Беспилотные авиационные системы. Встроенные 

средства контроля. Общие технические требования 

ГОСТ Р ИСО 9241-161 Эргономика взаимодействия человек-система. 

Часть 161. Элементы графического пользовательского интерфейса 

ГОСТ Р ИСО 13372 Контроль состояния и диагностика машин. Термины 

и определения 

ПНСТ 1049-2026 Беспилотные авиационные системы. Компоненты 

беспилотных авиационных системы и беспилотных воздушных судов. 

Классификация и кодификация 

П р и м е ч а н и е  – При пользовании настоящим стандартом целесообразно 

проверить действие ссылочных стандартов в информационной системе общего 

пользования – на официальном сайте Федерального агентства по техническому 

регулированию и метрологии в сети Интернет или по ежегодному информационному 

указателю «Национальные стандарты», который опубликован по состоянию на 1 января 

текущего года, и по выпускам ежемесячного информационного указателя 

«Национальные стандарты» за текущий год. Если заменен ссылочный стандарт, на 

который дана недатированная ссылка, то рекомендуется использовать действующую 

версию этого стандарта с учетом всех внесенных в данную версию изменений. Если 

заменен ссылочный стандарт, на который дана датированная ссылка, то рекомендуется 

использовать версию этого стандарта с указанным выше годом утверждения (принятия). 

Если после утверждения настоящего стандарта в ссылочный стандарт, на который дана 

датированная ссылка, внесено изменение, затрагивающее положение, на которое дана 

ссылка, то это положение рекомендуется применять без учета данного изменения. Если 

ссылочный стандарт отменен без замены, то положение, в котором дана ссылка на него, 

рекомендуется применять в части, не затрагивающей эту ссылку. 
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3 Термины, определения 

В настоящем стандарте приняты термины по ГОСТ 2.601, ГОСТ 17527, 

ГОСТ 18322, ГОСТ Р 27.102, ГОСТ Р 57258, ГОСТ Р ИСО 13372, 

следующие термины с соответствующими определениями: 

3.1 дронопорт: Автоматизированное техническое средство либо 

комплекс технических средств, предназначенный для размещения, 

хранения, подготовки к полёту, запуска, приёма после полёта, 

обслуживания, зарядки и/или заправки топливом беспилотного воздушного 

судна, а также для обеспечения обмена данными с беспилотным 

воздушным судном, наземными робототехническими комплексами и 

внешними информационными системами. 

П р и м е ч а н и е  – В нормативных документах (включая национальные стандарты), 

устанавливающих требования к оборудованию или эксплуатации территорий 

аэродромов, вертодромов, взлетно-посадочных площадок, предназначенных для 

обеспечения взлета и посадки, технического и наземного обслуживания только 

беспилотных воздушных судов (вне зависимости от их видов), для краткости может 

использоваться термин «дронопорт». 

3.2 взлетно-посадочная платформа: Конструктивный элемент 

дронопорта, предназначенный для посадки, размещения, 

позиционирования, фиксации и/или подготовки беспилотного воздушного 

судна к последующему полёту или обслуживанию. 

3.3 взлетно-посадочная зона: Участок поверхности дронопорта или 

территории вокруг него, предназначенный для безопасного захода 

беспилотного воздушного судна на посадку, посадки, взлёта и выполнения 

связанных с ними манёвров. 

3.4 система позиционирования (на дронопорте): Совокупность 

технических и программных средств, обеспечивающих определение, 

уточнение или корректировку положения беспилотного воздушного судна 

относительно посадочной платформы при заходе на посадку, посадке, 

размещении или подготовке к взлёту. 
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3.5 посадочная метка: Визуальный, световой, инфракрасный, 

радиотехнический или иной ориентир, размещённый на посадочной 

платформе или в зоне посадки и предназначенный для повышения 

точности посадки и позиционирования беспилотного воздушного судна. 

3.6 система фиксации: Совокупность механических, 

электромеханических или иных устройств дронопорта, предназначенных 

для удержания БВС в заданном положении при хранении, зарядке, 

обслуживании. 

3.7 зона хранения и обслуживания: Пространство внутри 

дронопорта, предназначенное для укрытия и защиты беспилотных 

воздушных судов от внешних воздействий в период хранения, ожидания, 

зарядки, обслуживания или нахождения в режиме готовности. 

3.8 механизм открытия и закрытия: Механическая, 

электромеханическая или иная система дронопорта, обеспечивающая 

открытие и закрытие подвижных элементов конструкции корпуса, 

необходимых для взлёта, посадки, хранения или обслуживания 

беспилотного воздушного судна. 

3.9 система зарядки: Совокупность технических средств и 

программного обеспечения, обеспечивающих передачу электрической 

энергии от системы электроснабжения дронопорта к аккумуляторной 

батарее беспилотного воздушного судна или к зарядному устройству 

беспилотного воздушного судна с контролем параметров зарядки и 

безопасного выполнения зарядки. 

3.10 контактная зарядка: Способ зарядки аккумуляторной батареи 

беспилотного воздушного судна, при котором передача электрической 

энергии осуществляется через физическое электрическое соединение 

между дронопортом и беспилотным воздушным судном либо его 

аккумуляторной батареей. 

3.11 бесконтактная зарядка: Способ зарядки аккумуляторной батареи 

БВС, при котором передача электрической энергии осуществляется без 
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непосредственного электрического контакта между дронопортом и 

беспилотным воздушным судном либо его аккумуляторной батареей. 

3.12 система заправки топливом: Совокупность технических средств 

и программного обеспечения дронопорта, предназначенных для хранения, 

подачи, дозирования, контроля и безопасной передачи топлива в 

топливную систему беспилотного воздушного судна. 

3.13 система контроля технического состояния дронопорта: 

Совокупность датчиков, программных средств и алгоритмов, 

предназначенных для контроля работоспособности, технического 

состояния, параметров эксплуатации и неисправностей дронопорта. 

3.14 наземный робототехнический комплекс дронопорта: 

Мобильное, стационарное или комбинированное робототехническое 

средство, входящее в состав дронопорта или взаимодействующее с ним и 

предназначенное для выполнения вспомогательных операций с БВС, 

полезной нагрузкой, элементами дронопорта, посадочной площадкой или 

прилегающей территорией без постоянного непосредственного участия 

персонала. 

3.15 оператор (персонал) дронопорта: Лицо, осуществляющее 

дистанционный контроль, мониторинг и/или управление функциями 

дронопорта с использованием программно-технических средств удалённого 

доступа. 

П р и м е ч а н и я  

1 При интеграции дронопорта с беспилотным воздушным судном оператор 

дронопорта может получать данные о состоянии беспилотного воздушного судна и ходе 

выполнения полётного задания, если это предусмотрено архитектурой системы 

управления. 

2 В нормативных документах, устанавливающих требования к оборудованию или 

эксплуатации территорий аэродромов, вертодромов, взлетно-посадочных площадок, 

предназначенных для обеспечения взлета и посадки, технического и наземного 

обслуживания только беспилотных воздушных судов (вне зависимости от их видов), 

термин «оператор» используется в контексте эксплуатанта (владельца) территории. 
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3.16 автоматический полётный цикл: Последовательность операций, 

включающая подготовку беспилотного воздушного судна к вылету, 

открытие и закрытие дронопорта, запуск, выполнение полётного задания, 

возвращение и посадку беспилотного воздушного судна, зарядку и/или 

послеполётное обслуживание, выполняемое в автоматическом или 

автоматизированном режиме. 

3.17 режим готовности: Состояние дронопорта и размещённого в нём 

беспилотного воздушного судна, при котором обеспечивается возможность 

начала подготовки к вылету беспилотного воздушного судна в пределах 

времени, установленного изготовителем или эксплуатационной 

документацией. 

3.18 зона ограничения доступа дронопорта: Территория или 

пространство вокруг дронопорта, его подвижных элементов и зоны взлёта 

и посадки беспилотного воздушного судна, доступ в которые должен быть 

ограничен или исключён на период работы дронопорта, выполнения взлёта, 

посадки, зарядки, заправки топливом, технического обслуживания или иных 

операций, способных создавать опасность для людей, животных, 

имущества, беспилотного воздушного судна, дронопорта или окружающих 

объектов. 

3.19 журнал регистрации событий дронопорта: Электронная или 

иная форма регистрации действий, состояний, команд, ошибок, 

предупреждений, аварийных событий и параметров работы дронопорта за 

определённый период времени. 

3.20 телеметрические данные: Данные о состоянии, положении, 

режимах работы, параметрах движения, технических характеристиках и 

событиях беспилотного воздушного судна, дронопорта или их систем, 

передаваемые в процессе эксплуатации. 

3.23 пункт дистанционного управления дронопортом: 

Функциональный комплекс программно-аппаратных средств, включающий 

автоматизированные рабочие места операторов и средства связи, 
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предназначенный для дистанционного контроля, мониторинга и управления 

функциями дронопорта, а также для информационного взаимодействия с 

беспилотным воздушным судном, системами управления полётом и 

внешними информационными системами, если это предусмотрено 

архитектурой системы управления дронопорта.  

3.24 комплектность дронопорта: Состав оборудования, 

программного обеспечения, принадлежностей, запасных частей, 

эксплуатационной документации и иных элементов, поставляемых 

изготовителем. 

4 Сокращения и обозначения 

В настоящем стандарте приняты следующие сокращения и 

обозначения: 

АКБ – аккумуляторная батарея; 

БАС – беспилотная авиационная система; 

БВС – беспилотное воздушное судно; 

ВВФ – внешние воздействующие факторы; 

НРТК – наземный робототехнический комплекс; 

ПКИ – покупные комплектующие изделия; 

ПН – полезная нагрузка; 

ТУ – технические условия; 

УГТ – уровень готовности технологии; 

ЭД – эксплуатационная документация. 
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5 Классификация и условные обозначения 

5.1 Общие положения 

5.1.1 Дронопорты классифицируют по следующим основным 

признакам: 

- по классу обслуживаемого БВС; 

- по количеству одновременно размещаемых и/или обслуживаемых 

БВС; 

- по типу размещения дронопорта; 

- по степени автоматизации; 

- по составу выполняемых операций наземного и технического 

обслуживания БВС; 

- по способу энергетического обслуживания БВС; 

- по способу позиционирования БВС при заходе на посадку и посадке; 

- по наличию зоны хранения и обслуживания БВС; 

- по наличию наземных робототехнических комплексов; 

- по способу информационного взаимодействия; 

- по способу электропитания дронопорта. 

5.1.2 Дронопорт может относиться одновременно к нескольким 

классификационным группам по одному классификационному признаку, 

если это предусмотрено его конструкцией, функциональными 

возможностями и эксплуатационной документацией. 

5.2 Классификация по классу обслуживаемого БВС 

5.2.1 По классу обслуживаемого БВС дронопорты классифицируют в 

соответствии с кодом обслуживаемого БВС по ПНСТ 1049.  

5.2.2 По совместимости с БВС дронопорты подразделяют следующим 

образом: 

- дронопорты для обслуживания одного типа БВС; 

- дронопорты для обслуживания нескольких типов БВС; 

- реконфигурируемые дронопорты для обслуживания различных типов 

БВС в пределах ограничений, установленных изготовителем. 
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5.2.3 Классы БВС, совместимые с дронопортом, должны быть указаны 

в ТУ и ЭД на дронопорт конкретного типа. 

5.3 Классификация по количеству одновременно обслуживаемых 

БВС 

5.3.1 По количеству одновременно размещаемых и/или 

обслуживаемых БВС дронопорты подразделяют на: 

- одноместные: предназначенные для размещения и/или обслуживания 

одного БВС; 

- многоместные: предназначенные для одновременного размещения 

и/или обслуживания двух и более БВС. 

5.3.2 Количество БВС, одновременно размещаемых, обслуживаемых, 

заряжаемых, заправляемых топливом или подготавливаемых к полёту, 

должно быть установлено в ТУ на дронопорт конкретного типа. 

5.4 Классификация по типу размещения дронопорта 

5.4.1 По типу размещения дронопорты классифицируют следующим 

образом: 

а) стационарный: 

  1) в одном корпусе; 

  2) модульные; 

б) мобильный: 

  1) сухопутная платформа  

  2) морская платформа; 

  3) воздушная платформа. 

5.4.2 К стационарным относят дронопорты, предназначенные для 

установки и эксплуатации на подготовленном основании, здании, 

сооружении, промышленном объекте, инфраструктурном объекте или ином 

объекте размещения на долгий период времени (не перемещается в 

процессе полета БВС). При этом, конструкция стационарных дронопортов 

может предусматривать возможность перемещения между объектами 
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размещения без выполнения функций дронопорта в процессе 

транспортирования. 

5.4.3 К мобильным относят дронопорты, размещаемые на 

транспортной, самоходной, буксируемой, пресноводной, морской или иной 

перемещаемой платформе и предназначенные для эксплуатации на такой 

платформе (в течение полета БВС дронопорт может менять свое 

положение). 

5.5 Классификация по степени автоматизации 

5.5.1 По степени автоматизации дронопорты подразделяют 

следующим образом: 

- телеуправляемые; 

- автоматизированные; 

- автоматические; 

- автономные. 

5.5.2 К телеуправляемым относят дронопорты, в которых выполнение 

основных операций осуществляется по командам оператора дронопорта с 

использованием средств дистанционного управления, контроля и связи. 

5.5.3 К автоматизированным относят дронопорты, в которых 

отдельные операции выполняются техническими и программными 

средствами автоматически, но требуют контроля, подтверждения или 

непосредственного участия оператора дронопорта.  

5.5.4 К автоматическим относят дронопорты, в которых установленные 

операции выполняются техническими и программными средствами без 

непосредственного участия, но под контролем оператора дронопорта в 

каждом отдельном действии, в пределах заранее заданных алгоритмов, 

режимов и условий эксплуатации. 

5.5.5 К автономным относят дронопорты, способные выполнять 

установленные функции при отсутствии постоянного канала связи с 

внешней информационной системой или оператором дронопорта в 
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пределах заранее заданных сценариев, ограничений и условий 

безопасности. 

5.5.6 Аварийный режим работы дронопорта не является 

классификационным признаком и должен рассматриваться как 

обязательный режим обеспечения безопасности, если такой режим 

предусмотрен конструкцией и системой управления дронопорта. 

5.6 Классификация по составу выполняемых операций наземного 

и технического обслуживания беспилотных воздушных судов 

5.6.1 По составу выполняемых операций наземного и технического 

обслуживания БВС дронопорты обеспечивающие следующие функции: 

- размещение и хранение БВС; 

- защита БВС от ВВФ; 

- подготовка БВС к полёту; 

- обеспечение взлёта и посадки БВС; 

- обслуживание БВС; 

- зарядка АКБ БВС; 

- замена АКБ БВС; 

- заправка БВС топливом; 

- автоматический контроль технического состояния БВС; 

- замена или обслуживание ПН БВС, в том числе перевозимого груза; 

- получение, передача, выгрузка, хранение и/или обработка данных 

БВС и полезной нагрузки. 

5.6.2 Состав выполняемых операций, перечисленных в 5.6.1, 

определяет базовые исполнения дронопортов, приведенные в таблице 1. 

5.6.3 Перечень операций, отличающийся от базовых исполнений, 

должен быть установлен в ТУ и ЭД на дронопорт конкретного типа. 
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Т а б л иц а  1 – Базовые исполнения дронопортов 

Выполняемые операции Базовое исполнение дронопорта 

1 2 3 4 

Размещение и хранение БВС +1 - + + 

Защита БВС от ВВФ при 

размещении и хранении 
+ - + + 

Подготовка БВС к полёту + + + + 

Обеспечение взлёта и посадки БВС - + + + 

Послеполётное обслуживание БВС - + + + 

Зарядка АКБ БВС - - +2 + 

Замену АКБ БВС - - +2 + 

Заправка БВС топливом - - +2 + 

Контроль состояния БВС - - + + 

Замена или обслуживание ПН БВС, 

в том числе перевозимого груза 
- - - + 

Получение, передача, выгрузка, 

хранение и/или обработку данных 

БВС и ПН 

- - - + 

П р и м е ч а н и я  

1 Символ «+» означает обязательную функцию дронопорта для базового 

исполнения. Символ «-» означает опциональную функцию. 

2 Возможность реализации функций зарядки или замены АКБ БВС, а также 

заправка БВС топливом зависит от класса дронопорта в соответствии с 5.7. 

5.7 Классификация по способу энергетического обслуживания 

беспилотных воздушных судов 

По способу энергетического обслуживания БВС дронопорты 

подразделяют следующим образом: 

- дронопорты без функции энергетического обслуживания БВС; 

- дронопорты с контактной зарядкой аккумуляторных батарей БВС; 
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- дронопорты с бесконтактной зарядкой аккумуляторных батарей БВС; 

- дронопорты с заменой аккумуляторных батарей БВС; 

- дронопорты с заправкой БВС топливом; 

- дронопорты с комбинированным энергетическим обслуживанием 

БВС. 

5.8 Классификация по способу позиционирования беспилотных 

воздушных судов при заходе на посадку и посадке 

По способу позиционирования БВС при заходе на посадку и посадке 

дронопорты подразделяют следующим образом: 

- дронопорты с позиционированием по спутниковым навигационным 

системам; 

- дронопорты с позиционированием по дифференциальной 

спутниковой навигации или с применением локальных контрольно-

корректирующих станций по ГОСТ Р 72684; 

- дронопорты с визуальным позиционированием по посадочным 

меткам; 

- дронопорты с позиционированием по световым и/или инфракрасным 

ориентирам; 

- дронопорты с радиотехническим позиционированием; 

- дронопорты с механическим направлением или центрированием БВС; 

- дронопорты с комбинированным позиционированием. 

5.9 Классификация по способу захвата или фиксации беспилотных 

воздушных судов 

По способу захвата или фиксации БВС дронопорты подразделяют на: 

- дронопорты без механического захвата БВС; 

- дронопорты с захватом БВС до касания посадочной платформы; 

- дронопорты с захватом БВС после касания посадочной платформы; 

- дронопорты с фиксацией БВС после посадки; 

- дронопорты с комбинированным способом захвата и/или фиксации 

БВС. 
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5.10 Классификация по наличию зоны хранения и обслуживания 

или защищённого корпуса для размещения БВС 

По наличию зоны хранения и обслуживания или защищённого корпуса 

для размещения БВС дронопорты подразделяют на: 

- дронопорты без зоны хранения и обслуживания; 

- дронопорты с зоной хранения и обслуживания для размещения, 

хранения и/или обслуживания БВС в одном корпусе с другими системами 

дронопорта; 

- дронопорты с зоной хранения и обслуживания для размещения, 

хранения и/или обслуживания БВС в отдельном модуле дронопорта. 

5.11 Классификация по используемым наземным 

робототехническим комплексам 

5.11.1 По наличию НРТК дронопорты подразделяют следующим 

образом: 

- дронопорты без НРТК (только для исполнения 1); 

- дронопорты с НРТК для обслуживания БВС; 

- дронопорты с НРТК для обслуживания ПН БВС; 

- дронопорты с НРТК для обслуживания посадочной площадки и 

прилегающей территории; 

- дронопорты с НРТК комбинированного назначения. 

5.12 Классификация по способу информационного 

взаимодействия 

По способу информационного взаимодействия дронопорты 

подразделяют следующим образом: 

- дронопорты с локальным пунктом дистанционного управления; 

- дронопорты с удаленной внешней информационной системой; 

- дронопорты с комбинированной схемой информационного 

взаимодействия. 
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5.13 Классификация по способу электропитания дронопорта 

По способу электропитания дронопорты подразделяют следующим 

образом: 

- дронопорты с питанием от внешней электрической сети; 

- дронопорты с резервным источником электропитания; 

- автономные по электропитанию дронопорты; 

- дронопорты с комбинированной системой электропитания. 

5.14 Классификация по массе обслуживаемого беспилотного 

воздушного судна 

5.14.1 По массе обслуживаемого БВС дронопорты классифицируют 

следующим образом: 

- БВС до 5 кг; 

- БВС от 5 до 30 кг; 

- БВС от 30 до 150 кг; 

- БВС от 150 до 600 кг; 

- БВС 600 кг и более. 

5.14.2 Классификация обслуживаемого БВС по массе формирует 

характеристики по нагрузке на взлетно-посадочные платформы и НРТК, а 

также возможность размещения конструктивных элементов дронопорта в 

одном корпусе. 

5.15 Условное обозначение дронопортов 

В условное обозначение включается следующая информация: 

- тип размещения дронопорта в соответствии с 5.2; 

- базовое исполнение дронопорта в соответствии с 5.6.2; 

- код обслуживаемого БВС по ПНСТ 1049. 

Пример – Дронопорт стационарный в исполнении 2 для обслуживания БВС 

МР-10-Х-Х-3.5-Х-ЭД4. 
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6 Технические требования 

6.1 Общие положения 

6.1.1 Основные показатели и характеристики 

В ТУ на дронопорт конкретного типа указываются следующие 

показатели назначения: 

- класс, максимальная масса и габаритные размеры обслуживаемого 

БВС; 

- количество одновременно обслуживаемых БВС; 

- габаритные размеры; 

- дальность связи; 

- характеристики зарядки или заправки БВС топливом; 

- длительность смены АКБ; 

- тип системы автоматического контроля состояния БВС; 

- характеристики системы позиционирования БВС при заходе на 

посадку; 

- тип системы захвата БВС при посадке; 

- степень защиты оболочки по ГОСТ 14254; 

- климатическое исполнение по ГОСТ 15150; 

- занимаемая площадь (м2); 

- автономность относительно электросетей. 

6.1.2 Состав документации на дронопорты 

Минимальный комплект документации на дронопорт в зависимости от 

УГТ приведен в приложении А. 

6.2 Конструктивные требования 

6.2.1 Взлетно-посадочная платформа 

6.2.1.1 Взлетно-посадочная платформа дронопортов в исполнении 2-4 

может быть оборудована системой позиционирования, включающей 

спутниковую навигацию, RTK, визуальные метки, машинное зрение, 
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радиотехнические средства, маяки, датчики расстояния, механические 

направляющие или их комбинацию. 

П р и м е ч а н и е  - К визуальным меткам могут относиться контрастные графические 

метки, ArUco-метки, AprilTag-метки, QR-метки, светодиодные маяки, инфракрасные 

маяки, светоотражающие элементы, радиомаяки, UWB-маяки и иные средства, 

распознаваемые БВС, дронопортом или внешней системой позиционирования. 

6.2.1.2 Способ позиционирования БВС, применяемый в дронопорте 

конкретного типа в соответствии с 5.8, должен быть установлен в ТУ и ЭД. 

6.2.1.3 Способ захвата и/или фиксации БВС (при наличии функции 

захвата или фиксации) в соответствии с 5.9 должен быть установлен в ТУ 

на дронопорт конкретного типа. 

6.2.1.4 В ТУ на дронопорты конкретных типов должна быть определена 

зона ограничения доступа дронопорта — территория или пространство 

вокруг дронопорта, его подвижных элементов и зоны взлёта и посадки БВС, 

доступ в которые должен быть ограничен или исключён на период работы 

дронопорта, выполнения взлёта, посадки, зарядки, заправки топливом, 

технического обслуживания или иных операций, способных создавать 

опасность для людей, животных, имущества, БВС, дронопорта или 

окружающих объектов. 

6.2.1.5 Границы зоны ограничения доступа и порядок допуска в неё 

должны быть отражены в ЭД с учётом типа БВС, конструкции дронопорта и 

условий его эксплуатации. 

6.2.2 Зона хранения и обслуживания 

6.2.2.1 Зона хранения и обслуживания применяется в дронопортах,в 

исполнениях 1, 3, 4, предназначенных для БВС, габариты, масса, 

конструкция или способ обслуживания которых требуют размещения в 

отдельном от внешней среды пространстве.  

6.2.2.2 Корпус дронопорта (при наличии) должен обеспечивать 

размещение, защиту и/или крепление внутренних систем дронопорта, а 

также защиту размещённого в нём БВС в зоне хранения и обслуживания от 
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атмосферных осадков, пыли, загрязнений, механических воздействий, 

несанкционированного доступа и иных факторов внешней среды в 

пределах условий эксплуатации, установленных изготовителем. 

6.2.2.3 В ТУ на дронопорты конкретных типов должны быть 

установлены следующие требования: 

- предельно допустимые габаритные размеры корпуса 

- геометрические размеры зоны хранения и обслуживания. 

6.2.2.4 Двери дронопортов и двери отсеков, если они предусмотрены, 

должны открываться на угол, обеспечивающий свободный доступ к 

аппаратуре, но не менее 95°. 

6.2.2.5 Металлические части дронопорта должны быть изготовлены из 

коррозионно-стойких материалов или защищены от коррозии защитными 

или защитно-декоративными лакокрасочными покрытиями в соответствии с 

ГОСТ 9.032. 

6.2.3 Системы зарядки аккумуляторных батареу беспилотных 

воздушных судов 

6.2.3.1 Требования к системе зарядки АКБ БВС устанавливаются в ТУ 

на дронопорты в исполнениях 3, 4 в зависимости от системы 

электроснабжения обслуживаемого БВС. Должны быть установлены 

требования к следующим параметрам: 

- время полного заряда; 

- емкость заряжаемой АКБ; 

- напряжение и ток заряда АКБ; 

- адаптивность системы зарядки (возможность программно менять ток 

и напряжения заряда); 

- тип соединителя для подключения к БВС. 

6.2.3.2 Конструкция и электрическая схема дронопорта должна 

исключать возникновение короткого замыкания АКБ БВС. 
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6.2.4 Системы замены аккумуляторных батарей беспилотных 

воздушных судов 

Система замены АКБ или ПН выполняется на основе промышленных 

манипуляционных роботов (манипуляторов). В ТУ на дронопорты в 

исполнениях 3, 4 указываются характеристики манипуляторов по 

ГОСТ Р 60.3.3.1. 

6.2.5 Системы заправки беспилотных воздушных судов топливом 

6.2.5.1 Для дронопортов в исполнениях 3, 4 с заправкой БВС топливом 

в ТУ и ЭД должны быть установлены требования к зоне заправки, 

применяемому топливу, средствам хранения и подачи топлива, контролю 

утечек, заземлению, предотвращению накопления статического 

электричества, пожарной безопасности и охране окружающей среды. 

6.2.5.2 Система подачи и заправки БВС топливом, при наличии такой 

функции в составе дронопорта, предназначена для подачи топлива от 

внешнего или входящего в состав дронопорта источника топлива к 

топливной системе БВС и выполнения операций стыковки, дозированной 

подачи и прекращения подачи топлива.  

6.2.5.3 Система подачи и заправки БВС топливом может включать 

насосное оборудование, трубопроводы, заправочные рукава, разъёмы или 

стыковочные устройства, запорную и регулирующую арматуру, средства 

контроля герметичности соединений и утечек, средства контроля объёма, 

расхода, давления и иных параметров подачи топлива, а также средства 

заземления, уравнивания потенциалов, предотвращения накопления 

статического электричества и пожарной безопасности по ГОСТ 12.1.018. 

6.2.5.4 Хранение, подготовка, фильтрация, контроль качества и 

поддержание параметров топлива могут выполняться внешней системой, 

объектом размещения или отдельным модулем и не являются 

обязательными функциями дронопорта, если иное не установлено ТУ или 

эксплуатационной документацией на дронопорт конкретного типа. 
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6.2.5.5 Заправка БВС топливом должна выполняться в специально 

предусмотренной зоне дронопорта или объекта размещения с учетом вида 

топлива, способа его подачи, конструкции БВС, состава оборудования 

дронопорта и применимых требований пожарной, промышленной и 

экологической безопасности. 

6.2.6 Системы обеспечения микроклимата дронопорта 

6.2.6.1 Система обеспечения микроклимата дронопортов в 

исполнениях 3, 4 должна обеспечивать поддержание параметров 

внутренней среды в пределах, установленных изготовителем в ТУ и ЭД на 

дронопорт конкретного типа. 

6.2.6.2 Система обеспечения микроклимата может включать средства 

обогрева, охлаждения, вентиляции, осушения, фильтрации воздуха, 

контроля температуры и относительной влажности, управления 

воздушными клапанами, жалюзи, вентиляторами и иными 

исполнительными устройствами, а также программные алгоритмы 

поддержания заданных параметров внутренней среды. 

6.2.6.3 Требуемые значения температуры, относительной влажности, 

воздухообмена, допустимой неравномерности параметров внутренней 

среды, времени выхода на заданный режим, условий включения и 

отключения оборудования, а также ограничения по образованию 

конденсата устанавливаются в ТУ и ЭД на дронопорт конкретного типа с 

учётом условий эксплуатации, состава размещаемого оборудования и 

требований к обслуживаемому БВС. 

6.2.6.4 Комплектующие изделия, входящие в состав системы 

обеспечения микроклимата, должны применяться в пределах условий 

эксплуатации, установленных изготовителями таких изделий.  

6.2.7 Система контроля технического состояния беспилотного 

воздушного судна 

6.2.7.1 Взаимодействие с системой встроенных средств контроля 

состояния БВС для дронопортов в исполнениях 3, 4 выполняется по 
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интерфейсам и в объеме данных о состоянии БВС, его аккумуляторных 

батарей или топливной системы, каналов связи, полезной нагрузки, 

навигационных средств и иных параметров, предоставляемых 

встроенными средствами контроля БВС по ГОСТ Р 72695. 

6.2.7.2 Состав контролируемых параметров, источники данных, 

протоколы обмена, порядок отображения, регистрации и использования 

данных о состоянии БВС должны устанавливаться в ТУ и ЭД на дронопорт 

конкретного типа с учетом типа совместимого БВС и архитектуры БАС. 

П р и м е ч а н и е  - Дронопорт не должен рассматриваться как средство 

подтверждения летной годности, исправности или готовности БВС к выполнению 

полета, если такая функция прямо не установлена ТУ, эксплуатационной документацией 

и применимыми требованиями к БАС. Решение о готовности БВС к полету принимается 

в порядке, установленном эксплуатационной документацией на БАС и БВС. 

6.2.7.3 В ТУ на дронопорты конкретных типов должны быть указаны 

процедуры обнаружения элементов конструкции БВС, а также компонентов 

бортового оборудования БВС для следующих уровней среды: 

- физический уровень (разъемы для кабельных систем, антенны – для 

беспроводных систем; 

- канальный уровень (используемые уникальные адреса и 

регистрируемые ключи); 

- сетевой уровень (идентификаторы и описания шлюзов). 

6.2.8 Наземные робототехнические комплексы в составе 

дронопорта 

НРТК для дронопортов в исполнениях 3, 4 должны соответствовать 

ГОСТ Р 60.6.1.1 и могут обеспечивать перемещение БВС по площадке, 

позиционирование БВС, фиксацию БВС, смену или транспортирование 

полезной нагрузки, доставку аккумуляторных батарей, участие в заправке 

БВС топливом, осмотр технического состояния дронопорта и БВС, очистку 

посадочной площадки от снега, льда, мусора и загрязнений, а также иные 

операции, предусмотренные эксплуатационной документацией. 
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6.2.9 Система управления дронопортом 

6.2.9.1 Система управления дронопортом — совокупность 

программного обеспечения, контроллеров, датчиков, исполнительных 

устройств, средств связи и интерфейсов, обеспечивающих управление 

функциями дронопорта, включая открытие и закрытие, зарядку, заправку 

топливом, климатическое обеспечение, контроль состояния, обмен 

данными, выполнение команд оператора и взаимодействие с внешними 

информационными системами. 

П р и м е ч а н и е  –  Программное обеспечение дронопорта рассматривается как 

часть системы управления дронопортом и отдельно в настоящем разделе не 

определяется, если иное не установлено специальными требованиями к программному 

обеспечению, информационной безопасности или обновлению программных 

компонентов. 

6.2.9.2 Система управления дронопортом должна обеспечивать 

следующие режимы работы дронопорта: 

- штатные режимы, перечисленные в 5.5.1; 

- аварийный режим. 

6.2.9.3 Аварийный режим работы дронопорта – режим, при котором 

система управления дронопортом должна автоматически прекратить или 

заблокировать движение механизмов, выполнение операций открытия, 

закрытия, зарядки, заправки топливом, запуска, обслуживания и иных 

операций, которые могут создавать опасность или привести к повреждению 

БВС, дронопорта либо окружающих объектов.  

6.2.9.4 Возврат дронопорта из аварийного режима в штатный режим 

должен осуществляться в порядке, установленном эксплуатационной 

документацией. 

6.2.10 Система связи дронопорта 

6.2.10.1 Система связи дронопорта должна обеспечивать обмен 

данными между дронопортом и пунктом дистанционного управления, 

удалённым оператором и/или внешней информационной системой для 
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передачи команд дронопорту, получения телеметрии, статусов, 

видеопотока, данных полезной нагрузки, журналов событий, 

диагностической информации и иных сведений, необходимых для контроля 

и управления работой дронопорта и связанного с ним БВС. 

6.2.10.2 Способ информационного взаимодействия, соответствующий 

5.12, должен быть установлен в ТУ и ЭД на дронопорт конкретного типа. 

6.2.10.3 При наличии в составе дронопорта средств видеонаблюдения 

или видеоконтроля их назначение, состав, параметры видеопотока, 

порядок передачи, отображения, хранения и использования видеоданных 

должны быть установлены в ТУ и ЭД на дронопорт конкретного типа. 

6.2.10.4 Средства видеонаблюдения или видеоконтроля могут 

применяться для контроля зоны взлёта и посадки, зоны обслуживания БВС, 

состояния подвижных элементов дронопорта, контроля доступа, 

удалённого мониторинга, диагностики, а также иных задач, 

предусмотренных изготовителем. 

6.2.10.5 При использовании средств видеонаблюдения в составе 

охранной системы требования к ним устанавливаются с учетом 

ГОСТ Р 51558 и иных применимых нормативных документов. 

6.2.10.6 Внешняя информационная система — информационная 

система, не входящая в состав дронопорта, но взаимодействующая с ним, 

БВС, НРТК и/или пунктом дистанционного управления для формирования, 

передачи, получения, обработки, хранения и отображения данных, 

необходимых для подготовки, выполнения, контроля и анализа полётных 

заданий. получения телеметрических данных от БВС и дронопорта, 

получение и отображение видеопотока с БВС, работу с данными полезной 

нагрузки, получение статусов, предупреждений, журналов событий и 

диагностической информации, а также взаимодействие с иными 

информационными системами эксплуатанта. 
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6.2.11 Система контроля технического состояния дронопорта 

Контроль технического состояния дронопорта может выполняться 

оператором дронопорта в режиме удаленной диагностики с 

использованием каналов связи без непосредственного физического 

доступа к оборудованию. 

6.3 Требования к электромагнитной совместимости 

6.3.1 Дронопорт должен соответствовать нормам на радиопомехи от 

оборудования информационных технологий класса Б по ГОСТ Р 51318.22. 

6.4 Требования надежности 

6.4.1 Дронопорт должен быть ремонтопригодным, сохранять и 

восстанавливать работоспособность при своевременном техническом 

обслуживании и проведении текущих ремонтов. Номенклатура показателей 

надежности должна соответствовать ГОСТ 27.003. 

6.4.2 Показатели надежности, назначенный срок службы, назначенный 

ресурс, срок сохраняемости, гарантийный срок и показатели 

ремонтопригодности устанавливаются в ТУ и ЭД на дронопорт конкретного 

типа с учетом его класса, назначения и условий эксплуатации. 

6.4.3 Отказом считается нарушение работоспособности дронопорта, 

при котором комплекс или элемент перестает выполнять целиком или 

частично свои функции. 

6.5 Требования стойкости к внешним воздействиям и живучести 

6.5.1 Требования стойкости к механическим воздействиям 

(вибрационным, ударным, скручивающим, ветровым и т.д.) предъявляются 

в ТУ на конкретные типы дронопортов по ГОСТ 30631. 

6.5.2 Требования к стойкости к климатическим факторам 

предъявляются в ТУ на конкретные типы дронопортов по ГОСТ 30630.1. 

6.5.3 В случае применения дронопортов в жилых, коммерческих или 

производственных зонах должна быть обеспечена устойчивость к 

электромагнитным помехам по ГОСТ Р 513171.6.1. 
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6.5.4 Стойкость дронопорта к внешним воздействующим факторам 

допускается подтверждать расчетом, моделированием, анализом 

конструкторской и ЭД, анализом документации изготовителей покупных 

комплектующих изделий, результатами ранее проведенных испытаний, 

испытаниями составных частей, испытаниями образцов-свидетелей, а 

также опытной эксплуатацией. 

6.5.5 Для составных частей, размещенных внутри дронопорта, 

оснащенного системой обеспечения микроклимата или защищенного 

объема дронопорта (зоны хранения и обслуживания), условия эксплуатации 

принимаются по параметрам внутренней среды, обеспечиваемой 

дронопортом, если иное не установлено документацией изготовителя. 

6.6 Требования к электропитанию 

6.6.1 Источники электропитания, параметры электропитания, время 

автономной работы и требования к резервированию электропитания 

дронопорта устанавливаются в ТУ и ЭД на дронопорт конкретного типа. 

Электропитание может осуществляться от однофазной или трехфазной 

сети переменного тока, автономного источника, резервного источника или 

комбинированной системы электропитания.  

6.6.2 Качество электрической энергии при питании от сети общего 

назначения — по ГОСТ 32144. 

6.6.3 Дронопорт должен соответствовать требованиям по 

безопасности, обеспечиваемой электрооборудованием и 

электроустановками по ГОСТ Р 58698. 

6.6.4 Защита от электростатического разряда выполняется по 

ГОСТ IEC 61340-5-1 и ГОСТ IEC TR 61340-5-2.  

6.6.5 Конструкция и электрическая схема дронопорта должна 

исключать возникновение короткого замыкания и нарушения изоляции 

между опасными для жизни элементами и доступными частями, 

соединяющимися с ними в результате случайных воздействий (ослабление 

крепления, вибрации и др.). 
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6.6.6 Электрическая схема дронопорта должна исключать возможность 

самопроизвольного отключения и изменения режимов работы 

оборудования. 

6.6.7 Электрической схемой дронопорта должна быть предусмотрена 

защита силовых цепей от перегрузок сети. 

6.7 Требования эргономики 

Графические интерфейсы операторов дронопортов должны 

соответствовать требованиям ГОСТ Р ИСО 9241-161. 

6.8 Требования технологичности 

Конструкция дронопорта должна быть технологичной. Номенклатура 

показателей технологичности конструкции должна соответствовать 

ГОСТ 14.201, а уровни показателей технологичности – устанавливаться в 

ТУ на дронопорты конкретных типов. 

6.9 Требования транспортабельности 

6.9.1. Дронопорты и их модули должны быть транспортабельны. 

Транспортабельность дронопортов обеспечивается выполнением 

требований к транспортированию, установленным в настоящем поразделе, 

а также требований к упаковке, установленным в подразделе 6.14. 

6.9.2 Транспортирование дронопорта должно осуществляться в 

транспортной упаковке воздушным (в герметичных отсеках), водным (кроме 

морского) и железнодорожным транспортом без ограничения дальности в 

соответствии с правилами, действующими на каждом из указанных видов 

транспорта, а также автомобильным транспортом на расстояние до 10000 

км по дорогам с твердым покрытием. 

6.9.3 Допускается транспортирование дронопорта без транспортной 

упаковки только автомобильным транспортом не в составе сборного груза, 

предварительно закрепляя все транспортируемые части. 

6.9.4 Не допускаются механические нагрузки (вибрации и удары) при 

транспортировании дронопорта и его компонентов, превышающие значения 

по ГОСТ Р 51908-2002 (подраздел 5.4). 
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6.9.5 Не допускается размещение БВС внутри дронопорта при 

транспортировании. 

6.9.6 Навесное оборудование и мачты дронопорта перед 

транспортированием демонтируют. 

6.9.7 Инструкции по выполнению погрузочно-разгрузочных работ, а 

также по способам размещения и крепления дронопорта в транспортном 

средстве размещают на транспортной упаковке. 

6.10 Требования к сырью, материалам, покупным изделиям 

6.10.1 Все материалы и комплектующие изделия, предназначенные для 

производства дронопорта, должны соответствовать условиям применения 

дронопорта, а также классам обслуживаемых БВС, нормативным 

документам, утвержденным в установленном порядке 

6.10.2 Для производства дронопорта используют материалы 

отечественного производства по действующей нормативной документации 

или импортного производства по декларациям организаций-изготовителей. 

6.10.3 Подтверждение соответствия требованиям стойкости 

материалов и покупных изделий к ВВФ производится в составе изделия или 

по результатам опытной эксплуатации дронопорта.  

6.10.4 Транспортирование и хранение материалов, составных частей и 

комплектующих изделий должно проводиться в условиях, обеспечивающих 

сохранность от повреждений, а также исключающих возможность подмены. 

6.10.5 Перед использованием все входящие материалы, детали, 

составные части и комплектующие изделия должны пройти входной 

контроль в соответствии с порядком, установленным на предприятии-

изготовителе и ГОСТ 24297. 

6.10.6 Не допускается использование некондиционных материалов, 

комплектующих изделий и отходов производства при производстве 

дронопорта. 
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6.11 Программное обеспечение 

6.11.1 Программное обеспечение дронопорта должно разрабатываться 

с учетом требований ГОСТ 28195.  

6.11.2 Программная документация разрабатывается по ГОСТ 19.101. 

6.11.3 Программное обеспечение дронопорта должно быть внесено в 

единый реестр российских программ для электронных вычислительных 

машин и баз данных в соответствии с постановлением Правительства [1]. 

6.11.4 В ТУ на дронопорты конкретных типов должны указываться 

приложения и сервисы, которые устанавливаются только производителем, 

а также приложения и сервисы, которые могут устанавливаться 

пользователем. Перед запуском сервисов/приложений дронопортов 

должны быть установлены разрешения на операции этих 

сервисов/приложений. 

6.12 Комплектность 

6.12.1 В зависимости от класса и базового исполнения в комплект 

поставки дронопорта включают: 

- механизмы автоматизированной системы управления дронопортом; 

- взлетно-посадочная платформа (см 6.2.1); 

- корпус дронопорта (см. 6.2.2); 

- мачта для оборудования и опора для крепления мачты (если 

предусмотрено конструкцией); 

- устройства обслуживания, зарядки или заправки БВС и АКБ БВС (см. 

6.2.3-6.2.5); 

- средства связи дронопорта (см. 6.2.6); 

- метеостанция (опционально); 

-  средства системы освещения; 

- система видеонаблюдения; 

- внешние соединители силового питания и информационного обмена; 

- средства обеспечения автономного электропитания дронопортов 

(опционально); 
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- комплект ЗИП. 

6.12.2 К дронопорту прилагают следующую эксплуатационную 

документацию: 

- паспорт или формуляр; 

- руководство по эксплуатации; 

- документацию, поступающую с покупными комплектующими 

изделиями. 

6.13 Маркировка 

6.13.1. Маркировка дронопорта должна соответствовать требованиям 

технического регламента [2]. 

6.13.2 Маркировку наносят любым способом непосредственно на 

дронопорт в доступном для осмотра без демонтажа с применением 

инструмента месте. 

6.13.3 На дронопорт наносят маркировку, содержащую следующую 

информацию: 

- наименование или товарный знак предприятия-изготовителя; 

- наименование или код государства предприятия-изготовителя; 

- условное наименование (или обозначение в соответствии с 5.6); 

- порядковый номер по системе нумерации предприятия-изготовителя; 

- год и месяц изготовления (обозначают арабскими цифрами по форме 

ММ.ГГ); 

- обозначение стандарта или ТУ, по которым изготавливается или 

идентифицируется дронопорт; 

- штриховой код (при наличии); 

6.13.4 Маркировка может включать дополнительную информацию, 

содержание которой устанавливают в технической документации. 

6.13.5 Единый знак обращения продукции на рынке государств-членов 

Таможенного союза наносится на каждый дронопорт на отдельную табличку 

любым способом, обеспечивающим четкое и ясное изображение в течение 

всего срока службы дронопорта. 
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6.13.6 Описание маркировки должно быть приведено и пояснено в 

руководстве по эксплуатации дронопорта. 

6.14 Упаковка 

6.14.1 Упаковочные материалы должны отвечать требованиям 

технического регламента [3]. 

6.14.2 Общие требования по упаковке – по ГОСТ 23170. 

6.14.3 Упаковка должна обеспечивать защиту от механических 

повреждений и прямого воздействия влаги, пыли, грязи и солнечной 

радиации при транспортировании, хранении и осуществлении погрузочно-

разгрузочных работ. 

6.14.4. Дронопорт поставляется в деревянной обрешетке по 

ГОСТ 12082 и полиэтиленовой стрейч-пленке, обеспечивающей фиксацию 

и защиту от механических повреждений. 

6.14.5 На упаковке размещают наклейку с указанием модели 

дронопорта (см. подраздел 5.6), штрих-кода и краткого перечня ключевых 

характеристик (см. 6.1.1.1). 

6.14.6 По согласованию с заказчиком допускаются другие виды 

упаковки, обеспечивающие сохранность изделия при транспортировании и 

хранении. 

6.14.7 При отгрузке продукции в районы Крайнего Севера и 

приравненные к ним местности маркировка и упаковка должны 

производиться в соответствии с предстоящими условиями эксплуатации по 

ГОСТ 15846. 

6.14.8 Поставка продукции сопровождается упаковочным листом, 

эксплуатационными и товаросопроводительными документами. 

6.14.9 Эксплуатационная и товаросопроводительная документация 

должна быть упакована в пакет, изготовленный из полиэтиленовой пленки 

по ГОСТ 10354, или поставляться без упаковки по согласованию с 

заказчиком. 
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6.14.10 Упакованная документация должна помещаться в контейнер 

или транспортировочную упаковку дронопорта. Если дронопорт не 

упаковывается, пакет с документацией закрепляется на самом дронопорте. 
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Приложение А 

(рекомендуемое) 

Минимальный комплект документации на дронопорт 

В таблице А.1 приведен минимальный комплект разрабатываемой 

документации в зависимости от УГТ дронопорта по ГОСТ Р 58048. 

Т а б л иц а  А.2 – Минимальный комплект документации на дронопорт 

Вид документации УГТ по ГОСТ Р 58048 

5 и менее 6 7 8 и более 

Техническое описание 

(концепция изделия) 
+ + + + 

Техническое задание 

на изделие 
кратко + + + 

Состав изделия 

(спецификация 

верхнего уровня) 

кратко + + + 

Функциональная 

(структурная схема) 
+ + + + 

Ключевые 

электрические схемы и 

схема питания 

(заземления) 

- + + + 

Описание ПО, версий, 

интерфейсов и 

журналирования 

- кратко + + 

Руководство по 

эксплуатации 
- + + + 

Инструкция по 

безопасному 

обслуживанию и 

действиям в аварийной 

ситуации 

кратко кратко + + 
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Окончание таблицы А.2 

Вид документации УГТ по ГОСТ Р 58048 

5 и менее 6 7 8 и более 

Программа и методики 

испытаний (проверок) 
Чек-лист 

+ (без 

ВВФ) 
+ + 

Ведомость 

соответствия 

требованиям 

- + + + 

Расчеты критических 

систем 

при 

необходим

ости 

при 

необходи

мости 

+ + 

Расчет надежности 

дронопорта и 

требуемых ЗИП 
- 

упрощенн

о (при 

необходи

мости) 

+ + 

Конструкторская 

документация по ЕСКД 

- - 

+ 

(конкретн

ый 

перечень 

– по ТЗ) 

+ 

(конкретн

ый 

перечень 

– по ТЗ) 

Технологическая 

документация - - 

При 

необходи

мости 

+ 
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